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GSA ACTUADOR ELECTRICO CON VASTAGO GUIADO

¢QUE ES EL RSA Y EL GSA?

El RSA es un actuador eléctrico flexible con vastago guiado. EI modelo

estandar RSA-ST esta disponible en seis tamarios. El modelo de RSA ST
alta fuerza RSA-HT esta disponible en los 4 tamaios mas

grandes, incorpora componentes de transmision de

torque mas resistentes (acopladores, poleas,

bandas) y rodamientos axiales de mayor &

capacidad.

\iéase 3600-4238 para 32
informacion sobre la RSA.

24 GSA ST
RSA HT

El RSA

guiado 12

(GSA) anade

guiado y soporte de

carga al disefio. El GSA-

ST esta disponible en los 4

tamarios mas pequefios. El GSA-

HT, disponible en los tamaios 24 y Entrega
32, ofrece los componentes de transmis- rapida

ion de torque v la capacidad de empuije de los Construido
mismos tamarios de RSA. GSA HT bajo pedido

ACTUADORES ELECTRICOS CON VASTAGO TOLOMATIC

Actuador y motor combinados

ERD RSH RSA RSX GSA IMA IMAS
Actuador con  Actuador higiénico  Actuador con Actuador con Actuador con Servoactuador Sewg;%%%or
vastago con vastago vastago vastago vastago guiado integrado integrado
Fuerza
de hasta: 2 kN 35kN 58 kN 294 kN 18 kN 36 kN 11 kN
v;gwg 1.0 m/sec 0.5 m/sec 3.1 m/sec 0.8 m/sec 3.1 m/sec 1.3 m/sec 0.5 m/sec
Longitud de
carrera de hasta 06m 1.2m 1.5m 1.5m 09m 0.5m 0.3m
Tipo de Sélida y de bolas Deholasyde  Solida, de bolas ~ Debolasyde  Solida, de bolas  De bolas y de De bolas y de

tornillo/tuerca rodillos y de rodillos rodillos y de rodillos rodillos rodillos

Para obtener informacion completa, consulte www.tolomatic.com o el numero de documentacion:
Numero de

imerode 91904000 2100-4016 (ES) 3600-4238 (ES) 2171-4011 (ES) 3600-4236 (ES) 2700-4023 (ES)  2700-4022 (ES)

(No todos los modelos ofrecen los valores maximos indicados, por ejemplo: la fuerza maxima puede no estar disponible con la velocidad méxima.)

www.tolomatic.com Tolomatic e2¢  1-763-478-8000
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GSA ACTUADOR ELECTRICO CON VASTAGO GUIADO

Aplicaciones

Porticos y aplicaciones multieje
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Cargas en voladizo

Otras aplicaciones:
e Animacion
e Maguinaria de montaje

e Cambiadores automaticos de
herramientas

e Automotriz

e Sujecion

e Conversion

o Transportadores
e Pruebas ciclicas
® | |enadoras

e Formadores

www.tolomatic.com

e Reemplazo hidraulico

e Posicionamiento laser

¢ Manipulacion de materiales
e Equipo médico

¢ Moldeadoras

e Abrir / cerrar puertas

e Equipo de empaque

e Sujecion de piezas

e Elevadores de pacientes

* Pick & Place

e Reemplazo neumatico
e Pulidoras de precision
¢ Remachado / sujecion / union

 Brazos manipuladores
robéticos

¢ Equipos para aserraderos
e Semiconductores

e Control del movimiento del
escenario

e Estampado
® Posicionamiento de la mesa

Tolomatic

Diferencia Tolomatic . ... 6SA_27

e Control de tension

® Bancos de pruebas

¢ Dobladora de tubos

© Bombas volumétricas

e Control del chorro de agua
® Generacion de olas

e QOrientacion de tela

e Soldadura

¢ Bobinado de alambre

* y muchos mas

*3e 1-763-478-8000

Pautas de seleccion . ... 6sA_24
Piezas de servicio . ... 6SA_25
Pedido GSA............. 6SA_26
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GSA-ST ACTUADOR ELECTRICO CON VASTAGO GUIADO

El actuador de tornillo guiado GSA es ideal para aplicaciones de empuje medio. El disefio de vastago guiado auténomo y el funcionamiento
estilo corredera de cilindro hacen que esta solucion sea ideal para aplicaciones que requieren guiado y soporte de la carga. Una robusta y
amplia placa portaherramientas permite montar facilmente los herramentales finales necesarios para muchas aplicaciones. Fabricado bajo
pedido en longitudes de carrera de hasta 914 mm (36 in.) con la tecnologia de tornillo de su eleccion.

La opcion ST de la GSA (imagen inferior) es ideal para aplicaciones de fuerza media.

SUPERFICIES MAQUINADAS CON PRECISION
Para una mayor flexibilidad de montaje

La carcasa del rodamiento extruido esta mecanizada

DISENO LIGERO DE ALUMINIO
Para una aplicacion flexible

El blogue de guias anodizado negro
proporciona un soporte estructural
s6lido y multiples opciones de montaje

El disefio de extrusion de tubo
anodizado en negro esta optimizado
para ofrecer rigidez y resistencia

Canales de sensores externos en todos
los lados permiten una facil colocacion
de los sensores de posicion

GUIAS Y RODAMIENTOS INTEGRADOS
Admite momentos de flexion elevados

Las guias de acero endurecido proporcionan una gran

rigidez y una baja deflexion

Cuatro rodamientos de bolas lineales o compuestos
soportan la carga para un movimiento suave y uniforme

El puerto de lubricacidn suministra lubricante para toda

la vida Util del actuador

Vastagos sobredimensionados disponibles para una

mayor capacidad de carga

Opcion de flecha de acero inoxidable disponible para

resistencia a la corrosion

LIMPIADOR DE
VASTAGO
Para una larga vida

Evita la entrada de
contaminantes en la
carcasa para prolongar
la vida til del actuador

OPCIONES

con precision en dos superficies para conseguir un
movimiento lineal preciso y facimente alineado.

La placa de sujecion esté alineada y ensamblada
para proporcionar una superficie de montaje precisa

+BARRAS GUIA SOBREDIMENSIONADAS

Disponible para aumentar la capacidad de carga o reducir la
flexion

+COLLARES DE PARADA

Proporcionar un mecanismo de parada positiva cuando sea
necesario

*RESISTENCIA A LA CORROSION

Incluye barras guia y tornilleria de acero inoxidable 316 para
mejor proteccion hacia el ambiente

+OPCION METRICA
Dispone de orificios roscados métricos para el montaje de la carga
en la placa de herramientas y del actuador en las superficies de
acoplamiento

+SENSORES

Elija entre: De lengtieta, estado solido PNP o NPN, todos
disponibles normalmente abierto 0 normalmente cerrado

www.tolomatic.com

Tolomatic
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GSA-HT ACTUADOR ELECTRICO CON VASTAGO GUIADO

La opcion HT de la GSA (imagen inferior) es una variante de alto torque ideal para

aplicaciones de mayor fuerza. Esta opcion permite utilizar tornillos de rodillos junto con

un disefio de soporte de motor de transmision de torque mas elevado.

Fondo amarillo =

SOLOHT
CARACTERISTICAS

PARACHOQUES
INTERIORES
Protege el hardware

Los topes protegen el
conjunto de tornillo y
tuerca de dafios en ambos
extremos de la carrera

PUERTO DE ENGRASADO
Lubricacion comoda sin desmontaje

Este sistema de relubricacion prolonga la

vida util del tornillo

De serie con todos los actuadores HT

www.tolomatic.com

MULTIPLES TECNOLOGIAS DE TORNILLO

ORIENTACION DEL MOTOR QUE

Puede elegir:

Puede elegir:
Las tuercas solidas de bronce o de resina

ofrecen un rendimiento silencioso a menor

costo; anti-backlash disponible
Las tuercas de bola ofrecen eficacia a un precio

rentable; anti-backlash mecanico disponible

Los tornillos de rodillos proporcionan 1os
mayores indices de fuerza y vida Util disponibles

TUBO DE EMPUJE DE ACERO Y
PLACA PORTAHERRAMIENTAS

Por la fuerza y la vida

El tratamiento de nitruro en bafo
salino proporciona una excelente
proteccion frente a muchos
productos quimicos

Tolomatic

RODAMIENTOS DE APQYO
PARA EL TORNILLO

Para una mayor precision y
duracion

El disefio exclusivo del conjunto de
rodamientos de alto empuie elimina
la exentricidad y aisla las fuerzas
lineales para el eje de transmision

e5e

La opcion en linea acopla directamente el eje motriz
y Suele ser una carcasa de una sola pieza para una
alineacion y soporte 6ptimos del motor

La opcion en paralelo inverso minimiza la longitud total,
acoplando el motor y el eje motriz mediante una banda
con una relacion de reduccion de 1:1 6 2:1

TU MOTOR AQul
Puede elegir:

Especifique el dispositivo
Que se va a instalar y el
actuador se envia con

la tornilleria de montaje
adecuada

Especifique y envie su
dispositivo a Tolomatic
para instalacion en fabrica

Motor suministrado e
instalado por Tolomatic

1-763-478-8000
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GSA ACTUADOR ELECTRICO CON VASTAGO GUIADO 1| una sleccionde
actuadores rapida y precisa
units: metric ESPECIFICACIONES
< | = i o | = E L o= S | oo | £3 E __ | ToRauE DE FRICCIO
: = S = S 5 S - o= : 3 : : DINAMICO MAXIMO
= mm = mm/rev N N mm/300 | mm mm | kg-m?10°8 |kg-m3106|  N-m N-m
4572 | SNO1 25.40 310 NA 0.25 018 9.5 013 0.0006 0.33 0.64
4572 | SNO2 12.70 310 NA 0.15 0.18 9.5 0.04 0.0002 017 0.32
12 | 457.2 | SNO5 5.08 310 NA 0.15 0.18 945 0.01 0.0001 0.06 0.13
4572 | BZ10 2.54 310 NA 0.15 0.20 9.5 0.01 0.0001 0.05 0.09
457.2 | BN(L)08 3.18 580 1,330 0.08 0.38 9.5 0.01 0.0001 0.06 0.08
609.6 | SNO1 25.40 310 NA 0.25 0.18 95 0.23 0.0009 0.33 0.69
609.6 | SNO2 12.70 310 NA 0.15 0.18 9.5 0.06 0.0003 017 0.35
16 | 609.6 | SNO5 5.08 310 NA 015 0.18 9.5 0.02 0.0001 0.06 0.14
609.6 | BZ10 2.54 310 NA 0.15 0.20 945 0.01 0.0001 0.05 0.11
609.6 | BN(L)08 3.18 580 | 1,330 0.08 0.38 9.5 0.01 0.0001 0.06 0.08
762.0 | BZ10 2.54 2,670 NA 0.08 0.38 15.9 0.22 0.0005 0.47 0.45
762.0 | BN(L)05 5.08 3,690 | 6,300 0.08 0.38 15.9 0.24 0.0005 0.33 0.31
24 |1 762.0 | BNL02 | 12.70 1,510 | 4,800 0.08 0.38 12.7 0.34 0.0007 0.33 0.31
762.0 | BNMO05 5.00 3,870 | 12,000 0.08 0.38 16.0 0.24 0.0006 0.34 0.32
762.0 | BNM10 | 10.00 1,910 | 8,500 0.08 0.38 16.0 0.29 0.0007 0.34 0.32
9144 | BZ10 2.54 3,510 NA 0.08 0.38 191 0.37 0.0010 0.62 0.69
914.4 | BN(L)05 5.08 4230 | 7,200 0.08 0.38 191 0.39 0.0011 0.47 0.54
% 914.4 | BN(L)02 | 12.70 2,360 | 14,900 0.08 0.38 20.0 0.57 0.0016 0.47 0.54
914.4 | BNMO05 5.00 6,050 | 13,700 0.10 0.07 20.0 0.39 0.0014 0.50 0.56
914.4 | BNM10 | 10.00 3,020 | 21,000 0.10 0.07 20.0 0.49 0.0017 0.50 0.56
914.4 | BNM20 | 20.00 1,510 | 11,400 0.05 0.13 20.0 0.88 0.0028 0.50 0.56
762.0 | RNO4 4.00 7,600 | 24,800 0.01 0.03 15.0 0.27 0.0043 0.71 0.69
24HT| 762.0 | RNO5 5.00 7,600 | 24,800 0.01 0.03 15.0 0.28 0.0046 0.53 0.51
762.0 | RN10 10.00 6,900 | 24,800 0.01 0.03 15.0 0.38 0.0066 0.76 0.73
9144 | BZ10 2.54 111,100 NA 0.15 0.20 191 0.37 0.0010 0.62 0.69
914.4 | BN(L)05 5.08 4,200 | 7,200 0.10 0.38 19.1 0.39 0.0016 0.49 0.55
914.4 | BNLO2 | 1270 | 11,100 | 14,900 0.08 0.38 19.1 0.57 0.0011 0.49 0.55
914.4 | BNMO05 5.00 8,000 | 13,700 0.10 0.07 20.0 0.48 0.0014 0.45 0.52
32HT| 914.4 | BNM10 | 10.00 | 11,000 | 21,000 0.10 0.07 20.0 0.65 0.0017 0.45 0.52
914.4 | BNM20 | 20.00 | 10,500 | 11,400 0.05 013 20.0 1.35 0.0028 0.45 0.52
9144 | RNO4 400 | 18,500 | 56,800 0.01 0.03 20.0 3.45 0.0013 1.12 1.20
914.4 | RNO5 5.00 | 17,300 | 56,800 0.01 0.03 20.0 3.47 0.0013 1.16 1.23
9144 | RN10 10.00 | 18,500 | 56,800 0.01 0.03 20.0 3.66 0.0017 1.22 1.29
c'?g“%"-m ‘ DESCRIPCION Pdngase en contacto con Tolomatic para obtener opciones de mayor precision y menor juego mecanico.
ENL lﬂg[ﬁi SZ Eg:gz de Bajo Juego § (L) para tornillos de bolas de bajo juego: juego = 0,0020" (0,05 mm)
E?M Eg;gg gg E?(I)arl]scé\llétrica *Para tornillos SN y BZ, empuje dindmico continuo méximo sujeto a la limitacion de Empuje x Velocidad. 305
RN Tuerca de Rodillo **Para los tornillos RN, BN y BNL, la capacidad de carga dindmica refleja una fiabilidad del 90% para 1 millén de revoluciones.
SN Tuerca Solida

www.tolomatic.com

Tolomatic
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z 4 sizeit.tolomatic.com para
GSA ACTUADOR ELECTRICO CON VASTAGO GUIADO [ ma soodinde
. ESPECIFICACIONES
units: metric
PESO DEL ACTUADOR
%; POR LONGITUD DE RCIA DE MONTAJE D
= BA RP RP B & CB 0B RP RP
= kg kg kg kg kg/mm | kg/mm | kg-cm? | kg-cm2 | kg-cm?2
12 ST 15 0.4 0.3 NA 0.004 0.005 0.09 0.44 NA
16 ST 3.1 04 04 NA 0.005 | 0.007 0.09 0.44 NA

24 ST 6.2 0.4 0.8 1.0 0.010 | 0.013 0.09 0.44 0.36
3281 | 117 0.6 1.3 1.4 0.017 | 0.021 0.53 0.46 0.47
24 HT 8.1 1.1 1.1 1.0 0.011 | 0.014 1.65 1.13 0.31
32HTBN| 11.7 24 1.3 1.5 0.019 | 0.024 6.88 0.72 0.53
32HTRN| 17.6 2.3 2.6 2.7 0.019 | 0.024 6.88 4.06 1.93

RENDIMIENTO
Tamafio: 12,16: CAPACIDADES DE VELOCIDAD CRITICA
CARRERA (mm)
127 254 381 508 635
120 D =\ 3,048 __
(&)
I =—SNO1
9100 \\ — 2,540 ﬁ o
8 \ £ |@=sn02
£ 80 \ Stg 2,032 &
o 5 oy Q |@==3N05
2 w0 N\ = 1524 & ©
a i O |@®===:BN08
8 ~ | 1,016 O
o=t ! w xxxx B/10
L oy \\,\ 508 = e
: ~
0 5 10 15 18 20 25
CARRERA (in)
c?f%?&ﬁ" ‘ DESCRIPCION
BN Tuerca de Bolas

BNL Tuerca de Bolas de Bajo Juego

BNM Tuerca de Bolas Métrica
BZ Tuerca de Bronce

RN Tuerca de Rodillo

SN Tuerca Sélida

www.tolomatic.com TOIOmatid o7 1-763-478-8000


https://www.tolomatic.com/
https://www.tolomatic.com/
http://sizeit.tolomatic.com/

GSA ACTUADOR ELECTRICO CON VASTAGO GUIADO e
Temario: 24: CAPACIDADES DE VELOCIDAD CRITICA

CARRERA (mm)
50— 6 <54 508 762 70
10 \ €—BN0?2
s | © \ 1016_ | @—AN10
g ., g | @---BuM10
£ £ | @®---RN0
(] -
: S | @ BNGS
© 10 S | © RNo4
> @""BZW
0
CARRERA (in)
Tamario: 32: CAPACIDADES DE VELOCIDAD CRITICA
CARRERA (mm)
60- 254 508 762 -
] o N _[©O—GsA32B\M20
ol \ @| @—GSA32 RN10
2 49 016 E| ©-- GSA32 BNO2
£ \ " E|®---GSA32BNM10
2 LN a| ®---GSA32 RNO5
=) N TN S| @ GsA32 RNO4
Q 20 NSNS 508 O|@®— GSA32 BNO5
3 a e R T S| @ - GsA328NMOS
= & Y| @—Gsa32 Bz10
CARRERA (in) R OANILD. | DESCRIPCION

BN Tuerca de Bolas

BNL Tuerca de Bolas de Bajo Juego
BNM Tuerca de Bolas Métrica

BZ Tuerca de Bronce

RN Tuerca de Rodillo

SN Tuerca Sélida

www.tolomatic.com Tolomatic e8¢  1-763-478-8000
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GSA ACTUADOR ELECTRICO CON VASTAGO GUIADO e
Tamario: 12,16: LIMITES PV (Tuercas solidas)

VELOCIDAD (mm/sec)
635 1,270 1,905 2540 3,175
70 - | 311
60 @—=5SN01 267
©@=—=5N02
S 50 ©®——SNO5 202 =
< 40 @==B/10 178
o N
& 30 - N\ 133 &
o \ e
0 " 0
0 25 50 75 100 125
VELOCIDAD (in/SGC) CODIGO DEL‘ I
‘ ' s
I 4 BNL Tuerca de Bolas de Bajo Juego
Tamario: 24,32 LIMITES PV (Tuercas de bronce) SN | T s s Metea
VELOCIDAD (mm/sec) S\ TTueroa S
25 51 76 102 127 152 178
2,500 111
2,000 \ @) GSA24B710 89
\ @ — 5L 8710
qg: 1,500 67 &
= \ =
<g N
E 1,000 \ 4.4 e
TR \ ' '5"
D i
I \0\\ .
. e, \\
O RIS 11 RSO SO U A \ .............
0 1 2 3 4 5 6 7
VELOCIDAD (in/sec)

LIMITES PV

Cualquier material que soporte una carga deslizante esta limitado por

la acumulacion de calor. Los factores que afectan a la tasa de generacion de calor

en una aplicacion son la presion sobre la tuerca en libras por pulgada cuadrada

(P) y la velocidad de la superficie en pies por minuto (V). El producto de estos fac- (
tores proporciona una medida de la severidad de una aplicacion.

Fuerza )X( Velocidad ) <01

(Indice de empuje max.) (Velocidad nominal max.)

www.tolomatic.com Tolomati(f °Qe 1-763-478-8000
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GSA ACTUADOR ELECTRICO CON VASTAGO GUIADO L masaonde

actuadores rapida y precisa

ST CARGA DE PANDEO DEL TORNILLO
Tamario: 12,16, 24

CARRERA (mm)
0 127 254 381 508 635 762
800 [ ===mmn i kil talalalalelelelalslals 3.6
7 o €y 24-BNM05
60— @ 275 | @O~ 24-BN05
= | = ®— 248710
< <
N 400 F===="7 2 D alnttels bttt i el 1o N | ©--24810
R @ \\\ i @ 24-BN02
Moo L ~— a0 | @ 12/16-BN0B
,Illllllllllﬂlllllll Illlllll.......... ...................... @_ 12/‘] 6_SN & BZ
0 @ Ay
0 5 10 15 20 25 30
CARRERA (in)
ST CARGA DE PANDEO DEL TORNILLO
Tamario: 32 CARRERA (mm)
1400 127 254 381 508 635 762 889 6.2
A
1200 \ 53
=000 UG Jnpepepepesevaves evesesepepepare vy \ 4.4 = | @—32BuM0S
éL 04)1) N R [ Y N R— N\ 3.6 X | ©--32BN05
< L Db LN T | ©---32:B210
o 600 2.7 E @®----32-BNM10
g ................... e- .............................................. N i~ g : e_ 30-BNO2
T ) et W @ 30BNV
200 0.9
0
0 5 10 15 20 25 30 3536
CARRERA (in)
c?(%?LEE" ‘ DESCRIPCION
NOTA: Los limites de carga de pandeo indicados suponen una BT T e B B0 Jue
alineacion perfecta. Se recomienda utilizar un margen de seguridad BUM_| Tuetca e Bols Metic
adicional, especialmente en aplicaciones de empuje elevado. AN Tuerca de Rodlllo
SN Tuerca Sélida

www.tolomatic.com Tolomatic 1-763-478-8000
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GSA ACTUADOR ELECTRICO CON VASTAGO GUIADO L masaonde

actuadores rapida y precisa

HT CARGA DE PANDEO DEL HUSILLO DE RODILLOS
Tamario: 24, 32

CARRERA (mm)
127 254 381 508 635 762 889
4,000 \ 17.8
................................ \Q..
-3 O\ “Z | O 32-RN05
< N3 < | ©®—32-AN10
0.. N
N 2,000 ® \\ 89 N | ® - 24-RN04
g :ooooo;opooo:ooooo;-o'::zf /g "\ § g @"'24-RN05
D B o L | @ ee24-RN10
1,000 ., . 4.4
[r o, —
%ede -.“ﬂi"'
0 ’
0 5 10 15 20 25 30 35
CARRERA (in)
HT CARGA DE PANDEO DEL TORNILLO
Tamafo: 32
CARRERA (mm)
2,500 127 254 ng 508 635 762 889 4
@ '-"\\ :
@ @ - 32-BNO2
2,000 AN 89 | @----328710
= \E ) = | ©--32BuMI10
= 1,500 672 | @® —32-BNM20
<C <C @— 32-BNM05
N g N
£c 1,000 44 | @--32-BNO5
W == ----B-- .................. %
T T
500
0
0 5 10 15 20 25 30 35 SN— ‘
NOTA: Los limites de carga de pandeo indicados suponen una B Torca de Boas Vetica
alineacion perfecta. Se recomienda utilizar un margen de seguridad BN T Tuerca de Rodillc
adicional, especialmente en aplicaciones de empuije elevado. SN__| Tuerca Solida
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GSA ACTUADOR ELECTRICO CON VASTAGO GUIADO e
GRAFICOS DE VIDA UTIL DE LOS TORNILLOS DE BOLAS

FUERZA (N)

000 2.2 4.4 6.7 8.9 11.1 25 400 €)---- 32-BNM10
Y SRR | @ 32BN
CERACELS @ 32-B\M20

; 10()i= ‘:“\ N "\‘ :\ 2540 @- 32-BNM05

8 := \“:“ ~ \\\ .‘r‘.‘ N . g 97 24'BNM05

S BRI PN L = < | @-- 24-BNM10
:f— 104 S é\\ S 254 = | @--- 32-BN05
g . ‘{j < S T €y @ ----24-BN02
‘0 lf ) : \\\é\ =" ©---- 24-BN05
0 500 1,000 1,500 2,000 2,500 €9-=-+12/16-BN08
FUERZA (Ibf)
GRAFICOS DE VIDA UTIL DE LOS TORNILLOS DE RODILLOS
FUERZA (N)
Y — 4.4 8.9 133 17.8 254000
RN @—32-RN10
. X Ay
T 1,000 25400 | @+ 32-RN05
2 e N £ | @ 32-RN04
n \t\. . e O - é
£ 100 ety S S 2540 = | @ree24-RN10
E N e S | @----24-RN05
g‘ 10 B taf R \\.;iléo- _ ;@ 254 6777 24-RN04
> E :
c?(?llxﬁ?LEEL ‘ DESCRIPCION
1 BN Tuerca de Bolas
0 1,000 2,000 3,000 4,000 E“k/l Perca ge EO:as ;\iﬂe,tBaio Juego
FUERZA (Ibf) 57 | Tiotcado Bronce
RN Tuerca de Rodillo
SN Tuerca Sélida

NOTA: La vida util prevista L1o de  La férmula subyacente que define este valor es: Utilice el cdlculo de"Garga equivalente " que figura a continuacion, cuando la
un actuador lineal de tornillo de L= C\3,,_ carga no sea constante a lo largo de toda la carrera. En los casos en que la va-
bolas se expresa como la distancia 0= ( Pe Q = riacion de la carga sea minima, utilice la carga mayor para calcular la vida (til.
de recorrido lineal que se espera
que el 90% de los tornilos de LroVida ttil en millones de unidades (in o mm), , P= I [L1(P)3+Lo(Py)®+La(Py)>+La(Py)°
bolas fabricados con un man- donde: Dénde: L
ten/m/em‘cé Eirdf?CUé?C/O a/cancentq C= CCapacidad de carga dinamica (Ibf) o () P, = Carga equivalente (Ibf) o (\)
superen. Esto no es una garantia y P. = Carga equivalente (Ibf) o (N B . .
este gréfico debe utilizarse tnica- TG /3 car?}a s cons(ta;)te é,,) todos los = Clada mcremento a dn‘erelnte carga (Ibf) o (N{ )
mente con fines estimativos.. movimientos entonces: L = Distancia total recorrida por ciclo (carrera de extension + carrera de retraccion)
carga real = carga equivalente L=L1+Lo+Ls+Lnl
Q = paso del tornillo (in/rev) (mm/rev) L= Cada incremento de carrera con carga diferente (in.) o (mm)
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GSA ACTUADOR ELECTRICO CON VASTAGO GUIADO

Para determinar la capacidad de un GSA para cargas compensadas, siga estos pasos junto con
los graficos correspondientes que se proporcionan en las paginas siguientes.

1. Para obtener resultados mas precisos, la longitud de la carrera debe CARGA
ajustarse en funcion de la distancia entre el centro de masa de la W
carga y la placa de herramientas. RGADE@“
Xadj = Xs *+ Xem CEINTRAD
A continuacion, utilice Xagj en lugar de Xs en el grafico “PESO \
MAXIMO DE CARGA vs LONGITUD DE LA CARRERA”.
2. Para las cargas descentradas, calcular el peso de carga ajustado
mediante la siguiente formula para cada tamafio GSA: 2. S
a7, 4 N S+
GSAT2: Wagj = W (L + 0.67 Yem) i SV
Z, %% NS
GSA16: Wagj = W (L + 0.53 Yom) %% o5
(GSA24: Wadj =W (1 + 0.40 ch) , )
¢ |os valores de carga maxima se basan en 200 millones de
GSA32: Wagj =W (1 + 0.53 Ycm) pulgadas lineales de recorrido.

Donde Y¢m s la distancia entre el centro de masa de la carga

¢ No superar la curva de carga maxima.

descentrada y el centro de la placa portaherramientas. Entonces,
utilice Wagj en lugar de W en el grafico “Peso de carga méxima
frente a longitud de carrera”. Utilice estos valores ajustados de
carrera y carga para evaluar la capacidad de carga maxima del
actuador.

3. Utilizando la longitud de su carrera y el peso de la carga, evalle la
desviacion del vastago guia. Si el punto de interseccion esta por
encima de la curva mas alta, pongase en contacto con Tolomatic
para obtener ayuda.

¢ No se recomienda la carga de impacto para los actuadores GSA.

¢ | 0s frenos de motor pueden ser necesarios en actuadores
posicionados verticalmente con tuercas de plastico (macizas) o de
bolas en aplicaciones con riesgo de retroceso de la carga. (Los
actuadores con tuercas de bronce no retrocederan para cargaso
empuijes dentro de las especificaciones del catdlogo.)

Preguntas: Pongase en contacto con Tolomatic para obtener ayuda.

EJEMPLO

GSA24 con 203 mm de carrera ajustada, Rodamientos Compuestos (CB) de tamafio estandar, y con una
carga ajustada de 68 kg. Valores de carga para evaluar las capacidades de carga maxima del actuador.

Utilizando los graficos del GSA24 en la pagina 17, podemos ver que la carga esta por debajo de la carga
maxima permitida de 113 kg, y que la velocidad del GSA esta limitada a poco menos de 254 mm/s.

También vemos que la desviacion de la varilla guia a 203 mm de carrera sera de alrededor de 0,036 mm.

MAXIMUM LOAD WEIGHT vs STROKE LENGTH
Composite Bearing, Standard Guide Rods

GUIDE ROD DEFLECTION
Standard Guide Rods

Xs - STROKE (mm)

- l7__ 254 a1 58 6% 762 oo o e e
\ SYSTEM
= I o= W - LOAD
=) 2 o _ - =| WEIGHT
z £ s S = 2540 £ | @—25000
E150 ® L:} 685 |@—10ins = -6 = 113kg
w w 254 mm/s = 2 |@—100b
S ™~ = i b 5 B
" K g | B & / ] fou
= 50 mnvs 77
x% 50inls — 45kg
1270 mm/s /
o 000105 5 0 5 0 5 a0 ®
0 5 10 15 20 25 30 -
Xs - STROKE (in) Xs - STROKE (in)
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GSA12 ACTUADOR ELECTRICO CON VASTAGO GUIADO

PESO MAXIMO DE CARGA vs LONGITUD DE LA CARRERA
Rodamiento Lineal de Bolas, Barras Guia Estandar

Xs — CARRERA (mm)

127 254 381 508

60 27
= —
:§50 \ 23 g
= <
<t
S 40 18 &
= 3
(&)

S 30 142
g a
o (=)
@ 20 o @
< I
= 10 45 =
0

20

o

10 15
Xs — CARRERA (pulg)

PESO MAXIMO DE CARGA vs LONGITUD DE LA CARRERA
Cojinetes de Material Compuesto, Barras Guia Estandar

Xs — CARRERA (mm)

140 102 203 305 406 o4
= 120 54 = | VELOCIDAD
5 \ £ | DELSISTEMA
=100 45 < :
< S |50k
g . < 127 mm/s
S %2 |O—10is
= Q ™~ 5 254 s
w 27 ;
a — C —15infs
2 c ™S = 381 mns
g <~ — 1BE 251us
| i g' 635mm/s
= 20— 9 50in/s
0 1270 mm/s
0 4 8 12 16 18
Xs — CARRERA (pulg)
DESVIACION DE LA VARILLA GUIA
Barras Guia Estandar
Xs — CARRERA (mm)
1.0000 102 203 305 406 95.400
] W - PESO
= —] DE CARGA
E — E |@®—130b
= 0.1000 b L 2540 £ 59kg
=] e =
S B ——— S (@%b
& i & = 23kg
E Cc E c—20b
1 00100 0254 ‘?‘Jl’gg
= 7 = |7 4k
/ / 5
0.0010 0.025
0 4 8 12 16 18

Xs — CARRERA (pulg)
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Para determinar la carga GSA, la velocidad de desplazamiento y
las capacidades de deflexion.

1. Siga los pasos de la pagina 13 para ajustar el peso de la carga y los valores de
carrera.

2. Utllice la “PESO MAXIMO DE CARGA vs LONGITUD DE LA CARRERA” graficos
para determinar si el rodamiento es capaz de soportar la carga prevista para el
tamafio del actuador y si la velocidad de desplazamiento esta limitada

a.  Paralos rodamientos lineales a bolas no hay reduccion de la velocidad de
desplazamiento para ninguna combinacién de carga y carrera.

b.  Para rodamientos compuestos, Tolomatic no recomienda operar un GSA con
una combinacion de carga y carrera por encima de la linea de 5 pulg./s
(127mm/s)

3. Utilice los graficos “DESVIACION DE LA BARRA GUIA” para determinar la
cantidad de deflexion que vera el sistema de guias con la combinacion de
carga y carrera

a.  Tolomatic no recomienda utilizar un GSA con una desviacion de la varilla guia
superior a 0,5 pulgadas.(12.7 mm)

PESO MAXIMO DE CARGA vs LONGITUD DE LA CARRERA
Cojinetes de Material Compuesto, Barras Guia

Sobredimensionadas

102 203 305 406

200 91
g \ S| VELOGIDAD
= N Na = | DELSISTEMA
3 0 %3 | @ sins
g S 127 mnvs
< 3 ©—100ns
w 100 45w 254 mns
= \g\ g | € 15is
@n i 381 mm/s
L \ o
S 50 c 23 1 25in/s
= = 635mm/s
= 50in/s
1270 mm/s
00 4 8 12 16 18
Xs — CARRERA (pulg)
DESVIACION DE LA VARILLA GUIA
Barras Guia Sobredimensionadas
1.0000 102 203 305 406 95.400
= W - PESO
§ } = E | DE CARGA
=0.1000 L— 12540 E @—2000b
é ,G, E 91kg
o = |©@—10b
i e 45kg
S 0.0100 ya 0254 2 (C/ Sg/g
S/ e
177 '
0.0010 / 0.025
0 4 8 12 16 18

Xs - CARRERA (pulg)
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PESO MAXIMO DE CARGA vs LONGITUD DE LA CARRERA Para determinar la carga GSA, la velocidad de desplazamiento y
Rodamiento Lineal de Bolas, Barras Guia Estandar 2 capacidades de deflexion.
1. Siga los pasos de la pagina 13 para ajustar el peso de la carga y los valores de
. 127 254 381 508 635 45 carrerd.
2. Utilice la “PESO MAXIMO DE CARGA vs LONGITUD DE LA CARRERA” gréficos
T \ S para determinar si el rodamiento es capaz de soportar la carga prevista para el
= \ o f tamafio del actuador y si la velocidad de desplazamiento esta limitada
<<
2 E a.  Paralos rodamientos lingales a bolas no hay reduccion de la velocidad de
g 60 2 '::’ desplazamiento para ninguna combinacion de carga y carrera.
-
w a b.  Para rodamientos compuestos, Tolomatic no recomienda operar un GSA con
2 40 18 § una combinacion de carga y carrera por encima de la linea de 5 pulg./s
& & (127mm/s)
BI 20 T ¥= 3. Utilice los graficos “DESVIAGION DE LA BARRA GUIA” para determinar la
cantidad de deflexion que vera el sistema de guias con la combinacion de
00 5 7 20 % carga y carrera
Xs — CARRERA (pulg) a. Tolomatic no recomienda utilizar un GSA con una desviacion de la varilla guia
superior a 0,5 pulgadas.(12.7 mm)
PESO MAXIMO DE CARGA vs LONGITUD DE LA CARRERA PESO MAXIMO DE CARGA vs LONGITUD DE LA CARRERA
Cojinetes de Material Compuesto, Barras Guia Estandar Cojinetes de Material Compuesto, Barras Guia
Sobredimensionadas
127 254 381 508 635
VELOCIDAD R 1%
= = s — | VELOCIDAD
5 160 \ 739 | DELSISTEMA S0l \ 1132 | DEL SISTEMA
=1\ 5 | @i =2 NN Q = losm
3 \ S 127 mv/s s S 5in/s
& 120 54 : & 200 o1 127 mnvs
s S [ @—10ns < 'S .
< 264 mnvs pos iz |@—10is
S . S i 254 mms
w w | C—15ins w 150 68 i ‘
W g ?\ 32 381 ms =] 2 |© 150
§ | g 25in/s § 100 \G\ 45 fé’ 381.n[7m/s
| c . 635mms & c : Bk
;' ‘ B 50in/s ;' sol > . 50 inm/s 5
o 1270 mms 1270mmss
0
0 5 10 15 20 25 0
0 5 10 15 20 25
DESVIACION DE LA VARILLA GUIA DESVIACION DE LA VARILLA GUIA
Barras Guia Estandar Barras Guia Sobredimensionadas
Xs — CARRERA (mm)
0 127 254 381 508 635 5e 400 1.0000 127 254 381 508 635 5 400
- = gt W - PESO = - W - PESO
g | g | oEcanca g o ol g/ bEcarea
= 0.1000 Q/ 2500 E | @—200 = 0.1000 ﬁ/ 2510 £ | @—30b
3 s = 91kg S 3 136 kg
= 5 = |@—10b 5 - 2Cs 5 | @—100b
5 7 = 4o4g 5 = 45k
a w & (@—50b a w = ®
! 0.0100 / , o254 T 23kg ! 0.0100 / 1 0.254 5 Sg/g
= 777 : = 10b = = : =
117 1 45kg v 1 41105%
i~ | 1 | -
24 24
0.00105 5 10 15 20 75 0% 000105 5 10 15 20 5 0020
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GSA24 ACTUADOR ELECTRICO CON VASTAGO GUIADO

PESO MAXIMO DE CARGA vs LONGITUD DE LA CARRERA
Rodamiento Lineal de Bolas, Barras Guia Estandar

Xs — CARRERA (mm)

127 254 381 508 635 762

91

nN
o
(=]

o

o
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&

W - PESO DE LA CARGA (libra)
g S
R =
W - PESO DE LA CARGA (kg)

\

0 5 10 1 20 25 30

)
Xs — CARRERA (pulg)

PESO MAXIMO DE CARGA vs LONGITUD DE LA CARRERA
Cojinetes de Material Compuesto, Barras Guia Estandar

Xs — CARRERA (mm)
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Para determinar la carga GSA, la velocidad de desplazamiento y
las capacidades de deflexion.

1. Siga los pasos de la pagina 13 para ajustar el peso de la carga y los valores de
carrera.

2. Utllice la “PESO MAXIMO DE CARGA vs LONGITUD DE LA CARRERA” graficos
para determinar si el rodamiento es capaz de soportar la carga prevista para el
tamafio del actuador y si la velocidad de desplazamiento esta limitada

a.  Paralos rodamientos lineales a bolas no hay reduccion de la velocidad de
desplazamiento para ninguna combinacién de carga y carrera.

b.  Para rodamientos compuestos, Tolomatic no recomienda operar un GSA con
una combinacion de carga y carrera por encima de la linea de 5 pulg./s
(127mm/s)

3. Utilice los graficos “DESVIACION DE LA BARRA GUIA” para determinar la
cantidad de deflexion que vera el sistema de guias con la combinacion de
carga y carrera

a.  Tolomatic no recomienda utilizar un GSA con una desviacion de la varilla guia
superior a 0,5 pulgadas.(12.7 mm)

PESO MAXIMO DE CARGA vs LONGITUD DE LA CARRERA
Cojinetes de Material Compuesto, Barras Guia

Sobredimensionadas

127 254 381 508 635 762

600 272
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0
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GSA32 ACTUADOR ELECTRICO CON VASTAGO GUIADO e

PESO MAXIMO DE CARGA vs LONGITUD DE LA CARRERA Para determinar la carga GSA, la velocidad de desplazamiento y
Rodamiento Lineal de Bolas, Barras Guia Estindar 2 capacidades de deflexion.
1. Siga los pasos de la pagina 13 para ajustar el peso de la carga y los valores de
200 127 254 381 508 635 762 carrera.
2. Utilice la “PESO MAXIMO DE CARGA vs LONGITUD DE LA CARRERA” graficos
T S para determinar si el rodamiento es capaz de soportar la carga prevista para el
51 50 \ 68 i’ tamafio del actuador y si la velocidad de desplazamiento esta limitada
=
= E a.  Paralos rodamientos lingales a bolas no hay reduccion de la velocidad de
g Z desplazamiento para ninguna combinacion de carga y carrera.
—
w 100 0 a b.  Para rodamientos compuestos, Tolomatic no recomienda operar un GSA con
3 § una combinacion de carga y carrera por encima de la linea de 5 pulg./s
e . (127mm/s)
1
= — = 3. Utilice los graficos “DESVIAGION DE LA BARRA GUIA” para determinar la
I cantidad de deflexion que vera el sistema de guias con la combinacion de
0 carga y carrera

0 5 0 0 25 30
Xs — CARRERA (pulg) a.  Tolomatic no recomienda utilizar un GSA con una desviacion de la varilla guia

superior a 0,5 pulgadas.(12.7 mm)

PESO MAXIMO DE CARGA vs LONGITUD DE LA CARRERA PESO MAXIMO DE CARGA vs LONGITUD DE LA CARRERA
Cojinetes de Material Compuesto, Barras Guia Estandar Cojinetes de Material Compuesto, Barras Guia
EEETETY e Sobredimensionadas
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400 181 VELOCIDAD A\
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2 =X < (@10 -4 S |@—1ons
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= 200 91 w [C—15ins =400 181w | ©—15ins
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1 1 i
= [~ = T20mms = | — = B o
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/ , DIMENSIONES
GSA-ST ACTUADOR ELECTRICO CON VASTAGO GUIADO @‘JJZ&Z‘}S;:S}Z%?J&?:&?SJ o

para determinar las dimensiones criticas
NN Medidas métricas

Al 1302 158.8 196.9 254.0
B| 5080 63.50 88.90 127.00 LMI Montaje del motor
Mex1.0 | Mexi25 | M8d.25 | Mioxi5 Y + CARERA L.
C[4x]| 09556 | @11.171 | 011171 | 0135127 V| X N e
OPP OPP OPP OPP i leeckn e e Votor
D| 1746 25.40 34.93 44.45 i o el e gl
E| 224 28.6 35.1 41.4 0] :STﬂ " KK
F| 1016 127.0 152.4 177.8 e s
G| 6350 66.68 98.43 104.78 e — &ﬂ
H| 19.05 30.18 27.00 36.51 © S %*LL;Q
06.76 Thru | 06.76 Thru | 08.33 Thru | ©10.49 Thru Af TB P o [T —-Motor— ) ‘MotOF
x| 011170 011170 | 013586 | 0182119 URR| sanitiigy
Mex1.25 | Mex125 | MiOx15 | Mi2x1.75 © —— FF &
19.10PP | 19.10PP | 2540PP | 38.10PP © = Eﬁ
K| 114.30 138.13 177.80 228.60 ! - “
L| 508 63.5 76.2 88.9 F o HH MM
10.00 10.00 12.00 12.00 - ———~
mog| 0% o o 1270 RP Montaje del motor ot .
N| 305 43.2 54.6 67.3 \ || "B
P| 754 13.11 1113 15.09 cc 5 o [}
R| 318 445 57.2 69.9 I e =L -
S| 3175 41.28 41.28 53.98 __ 6 M-
Tomq| VOO | MBAO | MEA25 | Mi0as ©—6— i
2.7 2.7 116.0 19,1 . el i
U| 19.05 25.40 31.75 44.45 ( 1 " e
V[ 3810 44.45 69.85 69.85 IRml Q EEELOD 1 é ;
W[ 8651 100.81 130.18 147.62 N — AN NN
X0[4x]| 600795 | 6.00795 | 8.0039.5 |10.00712.7 - ] FF ety J fondo
Y| 1441 163.1 206.6 249.0 ©—OC—
sesecor oo | O O S S I
motor 17 23 23 23 34 23 34
AA| 341 34.1 34.1 51.8 51.8 65.5 65.5
BBoo | 995 99.5 102.7 130.2 159.8 1496 190.9
CCoo1:1| 669 66.9 73.2 96.1 106.6 108.3 129.9
CCoo 2:1 NA NA NA 95.3 105.9 108.9 129.0
DD| 286 28.6 35.0 51.8 51.8 65.5 65.5
EE| 127 12.7 12.7 20.0 20.0 2413 2413
FF [2x] | M4x0.776.3 | M4x0.776.3 | M4x0.776.3 | M6x1.078.6 | M6x1.018.6 | M8x1.25112.7 | M8x1.25112.7
GGoo | 421 421 421 57.9 72.8 80.9 80.9
HHoo NA NA NA 422 50.7 50.7 50.7
N[ 183 18.3 18.3 36.0 36.0 45.4 45.4
KKoo 42 50.8 57.2 5.7 95.3 76.2 95.3
LLoo 47 63.2 63.2 64.8 83.3 66.8 60.5
MMoo | 573 57.3 57.3 63.5 96.3 65.5 108.0

Dimensiones en milimetros
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DIMENSIONES
GSA-HT ACTUADOR ELECTRICO CON VASTAGO GUIADO @%2&??&?3}2%%2&3“:&?:; i

para determinar las dimensiones criticas

24HT Medidas metricas
A | 196.9 | 254.0 | 254.0 | 254.0
B 5721 699 | 699 | 69.9 GG+CARRERA
C| 8891270 127.0 | 127.0 CC HH+0;\;RERA FF *
D| 349| 445| 445| 445 CC a T N
F| 400] 500 50.0 500  LMIMontaje del motor ¢ = |HL ]
G | 160.0 | 200.0 | 200.0 | 200.0 NOTA: La plat(:?s:edl_lgn_’amientas ° | %:l_l MOTOR —
J| 351 414 414 414 @uscanveﬁﬁﬂﬁ.ﬁ'}‘s‘i T A -
K 38 38 38 38 y métricos (H) 0 R gBB EE
L | 1524 | 177.8 | 177.8 | 177.8 “Dﬁg 55 1o
M| 270[ 365| 365 365 G’@ﬁ T @i
N | 9841048 | 1048 | 104.8 > 4 T v
P | 177.8 | 2286 | 2286 | 2286 N 11 — Py
S| 508| 635| 635]| 635 N/ R ] MOTOR = 1~MOTOR™
T| 518] 856| 655| 655 ol R e e e
U| 86.1] 856 856 856 "® " sy @
V| 390| 603| 460 460 S > & o VARRBLE ©
W | 200] 241 241 241 e ot e
Y| 413] 540 540 540 K
Y4 69.9 69.9 69.9 69.9 I E,H & Q Detalle, vista en corte
MOTOR
AA | 318 | 445| 445 445 EH en, Q top
CC | 11.1] 151 151 15.1 , 1 L
DD | 1302 | 147.6 | 1476 | 1476 | 1P Montaje del motor e e 0%]
=i OPP
(I;:(I; 57.2 88.9 454 454 @ @ I E H fuera de, Q fondo
258.4 | 320.9 | 2774 | 250.2 T o
HH | 2013 | 232.0 | 232.0 | 204.8 K+ CARRERA . .
2554 3200 | 2525 | 226 1 o I d
LL | 50.7 | 59.16 | 50.7 | 50.7 KON ﬁj @ by
iy 11061 [ 1349 | 124.9 | 1249 f“\T ) © o
2:1]106.6 | 1345 | 124.0 | 124.0 €D | ; i
NN | | 64| | — \ . o
PP | 162.4 | 193.7 | 193.0 | 193.0 © 0
Q0 | 963 | 111.1 | 108.0 | 108.0 HON 5 & o - (ﬁ
24HT
E | 5/16-18 THRU, C'BOREDIA .44 | 3/8-16 THRU, C'BOREDIA .53 | 3/8-16 THRU, C'BORE DIA53 | 3/8-16 THRU, C'BORE DIA.53
X.28 DP OPP X.50 DP OPP X.50 DP OPP X.50 DP OPP
H | M8x1.25 THRU, C'BORE DIA 11.2 | M10x1.5 THRU, C'BORE DIA 13.5 | M10x1.5 THRU, C'BORE DIA 13.5 | M10x1.5 THRU, C'BORE DIA 13.5
X 7.1 DP OPP X 12.7 DP OPP X 12.7 DP OPP X 12.7 DP OPP
Q | M10x15X 254 DP, C'BOREDIA | M12x1.75X38.1DP, CBORE | M12x1.75X 38.1 DP,C'BORE | M12x1.75 X 38.1 DP, C'BORE
13.5 X 8.6 DP OPP DIA 18.2 X 11.9 DP OPP DIA 18.2 X 11.9 DP OPP DIA 18.2 X 11.9 DP OPP
R 12.00/12.03 X 12.7 DP 12.00/12.03 X 12.7 DP 12.00/12.03 X 12.7 DP 12.00/12.03 X 12.7 DP
X MBX1.0 X 9.0 DP M8X1.25 X 12.0 DP M8X1.25 X 12.0 DP M8X1.25 X 12.0 DP
BB M8X1.25 X 16.0 DP M10X1.5X 19.1 DP M10X1.5X 19.1 DP M10X1.5X 19.1 DP
EE 7.99/8.01 X 9.5 DP 10.01/10.03 X 12.7 DP 10.01/10.03 X 12.7 DP 10.01/10.03 X 12.7 DP

Dimensiones en milimetros

Tolomatic
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DIMENSIONES

GSA ACTUADOR ELECTRICO CON VASTAGO GUIADO @‘5&2&?&3&?&?@%&2&?5&?55 i

CK 'y CKS Collares de parada

Proporciona un mecanismo de parada
positiva cuando es necesario.

I

B
%

&
/| Motor |\

Tamario: 24, 32
RECOMENDACION DE RELUBRICACION:

Los requisitos de lubricacion de los actuadores eléctricos de-
penden del ciclo de movimiento (velocidad, fuerza, ciclo de tra-
bajo), el tipo de aplicacion, la temperatura ambiente, el entorno
medioambiental y otros factores.

Para muchas aplicaciones de uso general, los actuadores de
tornillo de bolas de Tolomatic suelen considerarse lubricados de
por vida, a menos que se especifique lo contrario, como en el
caso de los modelos de actuador equipados con una funcion de
relubricacion. Para los actuadores de tornillo de bolas o de ro-
dillos equipados con una funcion de relubricacion, Tolomatic re-
comienda relubricar el actuador al menos una vez al afio o cada
1.000.000 de ciclos, lo que ocurra primero, para maximizar la
vida Util. Para aplicaciones mas exigentes, como prensado, alta

para determinar las dimensiones criticas

GUIAS ESTANDAR GUIAS SOBRE DIMENSIONADAS
Size BO Size BO
A 10.31 | 28.58 A 71.13 | 33.35
11.13 | 33.35 12.70 | 38.10
2 12.70 | 38.10 S 12.70 | 44.45
SR 12.70 | 44.45 S 12.70 | 52.40
Dimensiones en milimetros Dimensiones en milimetros

frecuencia u otras aplicaciones sometidas a grandes esfuerzos,
el intervalo de relubricacion de estos actuadores variara y debera
ser mas frecuente. En estas aplicaciones exigentes, se reco-
mienda ejecutar al menos 5 movimientos de carrera completa
cada 5.000 ciclos de funcionamiento (0 con mayor frecuencia si
es posible) para redistribuir la grasa dentro del actuador.

Vuelva a lubricar con grasa Tolomatic en el puerto de engrasado
situado en el extremo del vastago

GSA24 GSA32
\Cantidad. 2.50+(0.010x §mm) | 4.89+(0.010x §mm)

§ = Longitud de la carrera (mm o in)

En algunas aplicaciones puede haber fugas de aceite por el engrasador. En
aplicaciones sensibles a la contaminacion, sustituya el engrasador por un tapdn.

PUERTO DE ENGRASADO

Este sistema de relubricacion prolonga la

vida (til del tornillo
Cdémoda lubricacidn sin desmontaje

Estandar con todos los actuadores GSA
opcion HT

La orientacion del puerto de engrasado no esta predefinida.
Se puede solicitar una orientacion personalizada como
modificacion del producto

www.tolomatic.com Tolomatic e20  1-763-478-8000
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GSA ACTUADOR ELECTRICO CON VASTAGO GUIADO
Sensores

Los productos RSA y GSA ofrecen una amplia gama de opciones de deteccion. Hay 12 opciones de
sensores: de laminas, PNP de estado slido (alimentacion) o NPN de estado solido (desconexion);
normalmente abiertos 0 normalmente cerrados; con cables abiertos o de desconexion rapida.

Comunmente utilizados para el posicionamiento de final de carrera, estos sensores permiten la instalacion
en cualquier lugar a lo largo de toda la longitud del actuador. EIl iman interno es una caracteristica estandar.
Los sensores pueden instalarse sobre el terreno en cualquier momento.

Los sensores se utilizan para enviar sefiales digitales a PLC (controlador l6gico programable), TTL, circuito
CMOS u otro dispositivo controlador. Los conmutadores tienen proteccion contra inversion de polaridad.
Los cables QD de estado sdlido estan blindados; el blindaje debe terminarse en el extremo del conductor
volante.

Todos los conmutadores cumplen la normativa CE y RoHS. Los sensores cuentan con indicadores LED de
sefializacion de color rojo o amarillo brillante; los sensores de estado sdlido también tienen indicadores LED

C E de alimentacion de color verde.
COMPLIANT

[=]
S E ?§ 8 5 © =X
g 88 = SE |88 8= o ® 3 £
2 sS | 8 E5 |SEZ| ESE| E = = | T8
3 S E S 38 |BeS | 2EE| 33 B g | 88
§| 85 | 28 SE |f5=| SE=| 85 5 § | 28
o S8 e 22 | i S8E| &8 o 2 »hsS
3|V Sm | SPST — Roo | & 4o
normalmente
REED *10.0 | 100mA —  [30Vmax.| —
N[ | 5m SPST — Amarillo 5110
Normalmente [— Aé 0C
N[ | QDb Cerrado | (O
PNP )
T|[Y] | 5m . Verde Amarillo
(Sourcing) 14
- normalmente oot ® s a
. Q R o
RO — 168°F 50G/
. 9G
5M | NPN (Sinking) |  Verde Rojo [-10
normalmente a
Z%TL‘I\I?S op* | abierto 10-30 20 mA oosma| O
éTATE) 5m PNP Verde | Amarillo 24V e
(Sourcing)
Normalmente | Errmacms
o ] Tolomatic ® s1o092
o Cerrado S Bomete £ L
5m NPN Verde Rojo
(Sinking)
Normalmente | RS meerpmpe—i
* [N Tolomatic , 8100004
HK] | 0D Cerrado =—
*QD = Desconexion répida Clasificacion de la caja IEC 529 IP67 (NEMA 6) CABLES: Grado robtico, cubierta de poliuretano resistente al aceite, aislamiento de PVC

A**ADVERTENCIA: No supere la potencia nominal (vatios = tension x amperaje). Se produciran dafios permanentes en el sensor.

INSTALACION DE SENSORES

Coloque el soporte del interruptor en una de las cuatro ranuras que recorren la longitud del tubo extruido.
Tenga en cuenta que hay un recorte en el cabezal del actuador (RSA) o en el tubo (GSA) para permitir la
insercion del soporte. Inserte el interruptor con la palabra "Tolomatic" hacia arriba y deslicelo por debajo

del soporte. Coloque el soporte con el interruptor en la posicion exacta deseada y, a continuacion, fijelos
firmemente en su sitio apretando los dos tornillos de fijacion del soporte.

www.tolomatic.com Tolomatic e21e  1-763-478-8000
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GSA ACTUADOR ELECTRICO CON VASTAGO GUIADO

ESQUEMAS ELECTRICOS Sensores

DE LENGUETA NORMALMENTE ABIERTO ESTADO SOLIDO NORMALMENTE ESTADO SOLIDO NORMALMENTE
RY & RK ABIERTO PNP ABIERTO NPN

MERAON + TY & TK
NORMALMENTE MARRON
ABIERTO  |AZUL, reme o - —%—o+
NORMALMENTE

NORMALMENTE NEGO

@ ABIERTO PNP SENAL ABIERTO NPN
AP (SOURCING) [CARGA) (SINKING)
NORMALMENTE CARGA AZUL . )
ABIERTO | AZUL L .

REED e NORMALMENTE CERRADO ESTADO SOLIDO  NORMALMENTE CERRADO ¢ PNP ESTADO SOLIDO  NORMALMENTE CERRADO  NPN
NY & NK PY & PK HY & HK
MARRON
NORMALWENTE "~ + MARRON
CERRADO o O +
° NORMALMENTE | NEGR NORMALMENTE
Lorr CERRADO PNP O CERRADO NPN |[NERGQ ENAL
MARRON (SOURCING) ne (SINKING) e
NORMALMENTE —°‘h" [CARGA]-® + - AZU _
CERRADO |AZUL. o
CONECTOR MACHO QD (QUICK-DISCONNECT) CONECTOR HEMBRA
BLACK [NEGRO] ) BLUE QD (QUICK-DISCONNECT)
(SENAL) [AZUL] BLACK [NEGRO] (+) BROWN
(SENAL) [MARRON]
(+) BROWN -) BLUE [AZUL
[MARRON] () [AZUL]
DIMENSIONES DEL INTERRUPTOR DIEMENSIONES DE MONTAJE
[ [¥] - conexion directa
PUNTO DE DETEGCION )
ESTADO sounox FPUNTO DE DETECCION REED
1Y | )
0.33 [8.4] -{<—>
0.63[16.0]
<-0.83 [21.1]
- 197.33 [5012] >

O] - Interruptor QD (desconexion rapida)
- _ M8x1
I 1.50 [38.2] - \

4 | s |
faaro | n [ | n [ |

; i m
(12 : L\_E 12 068 | 1772|013 | 33
ste tornillo fija el interruptor al SODOE wope sy cion: NO APRIETE DEMASIADO LOS HERRAJES
Este tornillo fija el soporte al actuador DEL INTERRUPTOR AL INSTALARLO 16 0.77]196]0.11] 29
5 13.68 [347] N 24 | 106|269
32 131|332
I 0.06| 1.5
< > 50 187 | 47.5
M8x1 J 2613211 _ 64 [231|586
95 [24.1]

Wil A=
4—4»0.28 7
- 197 [5000]

Dimensiones indicadas en pulgadas [dimensiones entre paréntesis en milimetros].

\

www.tolomatic.com Tolomatic 1-763-478-8000


https://www.tolomatic.com/
https://www.tolomatic.com/

RSA Actuadores Electricos Gon Vastago
Hoja de Aplicacion para Actuadores Eléctricos con Vastago

UTILICE EL SOFTWARE DE DIMENSIONAMIENTO Y SELECCION TOLOMATIC DISPONIBLE EN LINEA EN
www.tolomatic.com O LLAME A TOLOMATIC AL 1-800-328-2174. Le proporcionaremos toda la asistencia necesaria
para determinar el actuador adecuado para la aplicacion.

ORIENTACION DEL ACTUADOR
[J Horizontal [ Vertical — Motor Arriba U Inclinado [ Vertical- Motor Abajo

Ao

Angulo a: grados
Longitud de Carrera: O pulgadas CJ milimetros Temperatura Ambiente: ___ LJ°FD°C
No. de Ciclos: 01 por minuto O por hora Descripcion del Entorno y Requisitos de Proteccion contra
¢Mantener posicién?: U requerido L] no requerido Ingreso:

Si es requerido:
[J después del movimiento [J durante pérdida de poder

Motor: [J Motor de terceros [] Motor Tolomatic

MOVIMIENTOS Y FUERZAS

Extension Retraccion

Distancia de Movimiento Oin O mm Distancia de Movimiento Oin O mm

Tiempo de Movimiento: segundos Tiempo de Movimiento: segundos

Velocidad Maxima: U in/s T mm/s Velocidad Maxima: U in/s T mm/s

Pausa después del Movmiento: segundos Pausa después del Movmiento: segundos

Carga Fuerza

Carga: (I 1b O kg Fuerza: OlbfCON

Soportada por Actuador: % Direccién de la fuerza: ] En contra [] En favor

Prevencion de Momentos: [J Guiada/Soportada Direccion de la fuerza aplicada: O F, O F, 0O F,

Centro de Gravedad de la Carga: Posicion de la fuerza aplicada:

Dx: Lin O mm Dy: Oin O mm

Dy: O in O mm Dy: Oin O mm

Dz O in O mm Dy Oin O mm

Asignar a Movimientos: LI Extension L] Retraccion  Asignar a Movimientos: O Extension [ Retraccion
tolommmsk

Technical support
beforeland]after
purchase

sizeit.tolomatic.com
for fast, accurate
actuator selection

www.tolomatic.com Tolomatic 1-763-478-8000


https://www.tolomatic.com/
https://www.tolomatic.com/
https://www.tolomatic.com/contact-an-engineer
https://sizeit.tolomatic.com

GSA ACTUADOR ELECTRICO CON VASTAGO GUIADO

Directrices de seleccion
1 ESTABLECER EL PERFIL DE MOVIMIENTO

A partir de la longitud de carrera de la aplicacion, el tiempo de

ciclo deseado, las cargas y las fuerzas, establezca los detalles
del perfil de movimiento, incluida la velocidad lineal y el empuje en
cada uno de sus segmentos.

28ELECCIONE EL TIPO DE ACTUADOR

Si hay cargas laterales (radiales), seleccione GSA.

Y TIPO DE TORNILLO

En funcion de las velocidades y el empuje requeridos, seleccione
el tamario del actuador, el tipo y el paso del tornillo.

4VERIFICAR LA VELOCIDAD CRITICA DEL

3SELECCIONE EL TAMANO DEL ACTUADOR

TORNILLO

Verifique que la velocidad lineal pico de la aplicacion no supere
el valor de velocidad critica para el tamafo y el paso del tornillo selec-
cionado.

VERIFICAR EL PANDEO AXIAL
RESISTENCIA DEL TORNILLO

Verifique que el empuje maximo no supere la fuerza de pandeo
critica para el tamafio del tornillo seleccionado.

COMPARAR LOS PARAMETROS PICO DE

LA APLICACION CON LA CAPACIDAD PICO

(REGION PICO) DEL ACTUADOR SELECCIONADO
(TORNILLO DE RODILLOS)

Cuando se seleccione un tornillo de rodillos, calcule el empuje maximo
y la velocidad maxima requeridos por la aplicacion y comparelos con
los gréaficos. La seleccion debe satisfacer los requisitos de pico de la
aplicacion.

CALCULAR EL INTERVALO DE LUBRICACION
(TORNILLO DE RODILLOS)

Cuando se selecciona un tornillo de rodillos, calcule el intervalo
de lubricacion recomendado. Consulte la pagina GSA_19 vy las hojas
de piezas para obtener informacion completa sobre la lubricacion para
la opcion GSA24, GSA32, GSA50 y GSA64 HT.

800NSIDERACIONES DE TEMPERATURA

Si la temperatura ambiente de la aplicacion se encuentra fuera
del rango permitido [tornillo de rodillo: 50° a 122°F (10° a 50°C),
todos los demas 40° a 130°F (4° a 54°C), pdngase en contacto con
la fabrica. Tenga en cuenta que en aplicaciones agresivas en las que

www.tolomatic.com

Tolomatic

se utiliza el tornillo de rodillo, la temperatura exterior del cuerpo del
actuador puede aproximarse a los 82°C (180°F), por lo que debe de-
jarse una holgura adecuada para evitar el sobrecalentamiento de otros
componentes del sistema.

9ESTABLECER LOS REQUISITOS DE PAR TOTAL

Calcule la inercia total del sistema, el par maximo y el par medio
requerido del motor para superar la friccion interna, las fuerzas
externas y acelerar/desacelerar la carga.

SELECCIONE UN MOTOR Y UN

CONTROLADOR

Utilice el valor de par total obtenido para seleccionar un mo-
tor y un dispositivo reductor (si es necesario). Compruebe que el valor
de par maximo es inferior a la curva de par maximo del motor y que €l
valor de par continuo es inferior a la curva de par continuo del motor.

Verificar el margen de par minimo (15%). Verificar la coincidencia de
inercia. Seleccione un controlador.

SELECCIONAR UNA CONFIGURACION
1 1 MOTOR-ACTUADOR Y SENSORES SI ES
NECESARIO

Seleccione una configuracion de motor en linea o en paralelo inverso.
Seleccione las opciones de montaje y de extremo de varilla. Seleccione
los sensores de posicion (si es necesario). Las 12 opciones de sensores
incluyen: reed, PNP o NPN de estado solido, todos normalmente abi-
ertos o normalmente cerrados, con cables flexibles o acopladores de
desconexion rapida.

Las directrices

anteriores son sdlo
de referencia. Utilice
el software de
dimensionamiento
en linea Tolomatic

B

sizeit.tolomatic.com

para una seleccion tolomatic.com/ask

para obtener los de actuadores rapida Asistencia técnica

mejores resultados. y precisa antes y después de
la compra

1-763-478-8000
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GSA ACTUADOR ELECTRICO CON VASTAGO GUIADO

KITS DE SUSTITUCION OPCIONES GSA
] e ]

Descripcion 12 16 24 32 Descripcion
Collar de parada| 2312-1005 | 2317-1005 | 2334-1005 | 2332-1005 Collar de parada sobredimensionad | 2317-1005 | 2324-1005 | 2332-1005 | 2348-1005

Collar de parada de acero inoxidable | 2312-1056 | 2317-1056 | 2324-1056 | 2332-1056 Collar de parada sobredimensionado
de acero inoxidable

Tamario

2317-1056 | 2324-1056 | 2332-1056 | 2348-1056

Los kits incluyen un collar y los elementos de fijacidn necesarios
SENSORES GSA
Para pedir un kit de interruptor, utilice el EJEMPLO: @@@@.@@@@

normal-| Tipo de

Codigo Conductor mente

codigo de configuracion del interruptor o o sensor
= a E
precedido de SW'y el cadigo del g < B R smiori) |
o}
actuador. = Bz RE [N Desconexcnrepida | |
El ejemplo corresponde a un interruptor de estado ©cE N Y] Sm (197 in) c
. , . errado Reed
solido NPN, normalmente abierto, con acopladores MK | | Desconexion répida
de desconexion rapida. Cada kit de interruptor se completa con soporte, tornillo de fijacion, mE 5m (197 in) | Estado ssiido
interruptor y cable QD de acoplamiento. Tenga en cuenta que el tamafio del soporte/ @& | | Desconexion répida Abierto. | ™pnp
interruptor es comun y puede utilizarse en cualquier tamano de GSA. B 5m (197 1) e |
A . . - KK Desconexion répida NPN
NOTA: Consulte las hojas de piezas para sustituir los sensores de los actuadores ol 5 (197 ) ———
' ntes del 5-10-2010. Cerrado |S18C0 SUIC0
fabricados antes del 5-10-2010 2 W Dosconeion i PP
Kit de herramientas de tensado en paralelo inverso RSA 24HT / 32 todos | 50 all y 64 todos H Sm (197 in) Cerrado |EStado solido
pedido por nimero de pieza | 1124-9430 |  1132-9430 | 1150-9430 K | | Desconexion répida NPN

www.tolomatic.com Tolomati(f *25e¢ 1-763-478-8000
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GSA ACTUADOR ELECTRICO CON VASTAGO GUIADO

PEDIDOS

ACTUADOR

RIS/ (8]0 BIN0I2] (SJR3[E] RFIL T

[F|lFll [XIRIS] M[E|T KK M

MODELO Y MONTAJE MONTAJE DEL MOTOR
GSA  Actuador eléctrico de varilla LMl Soporte de motor en linea =
guiada RP1 Relacion 1:1, montaje del motor & 2 o
en paralelo inverso s (5B 2 |a
RP2 Relacion 2:1, montaje del motor S| £ 8=|2| 2 |Ew
en paralelo inverso I g £ |3 == = 2 E:n'
=~ LLI < | - S
12, 16, 24, 32 €3 RP2 no disponible en los Fal = ool O |J0
tamarios 120 16 Abierto no |RY
3| g — | [
G c| o no |[NY|=
TUERCA/TORNILLO PAR ESTANDAR 0 ALTO Cerrado — Tyl 2 | 7
NUMERO DE . gl 28
TAMARO | CODIGO |  CODIGO ST1 Par estandar PNP| Apierto DY = &1 <
SN 01,02,05 HT1* Opcion de alto par o Sl [TK| S35 &
* H [am)] ==
12 Eﬁ - g)g reqwerg motor con~||ave , 2 InpN! Abierto r;(l) KY 8 § é
. €3 HT1 no disponible en los tamarios 12 6 16 w KK 85| &
SN 01,02,05 NOTA: AN requiere siempre la apcidn HT1 8 n [PY|lg <l o
16 [BZ 10 - it 16g re @ op = |PNP | Cerrado —; PK E]
BN, BNL |08 ok o TRY 8
oa B2 10 NPN | Cerrado [ —g— e =
BN,BNL 102,05 . . .
B/ 10 LB Rodamientos lineales
CB Soporte de material compuesto,
52 ENI\EI; N 85‘05 barras de tamafio estdndar
COB  Rodamientos compuestos, :
barras sobredimensionadas YM___ Motor mount for non-Tolomatic
LONGITUD DE LA CARRERA CBS Rodamientos compuestos, motor. lomati
barras de acero inoxidable de www.olomatic.com
SK__.__ Introduzca la longitud de tamario estandar Los frenos montados en soportes de motor en
carrera deseada en pulgadas CBSO Soporte de material compuesto, paralelo inverso (especialmente en actuadores
decimales varillas de acero inoxidable colocados verticalments) no impedirén el retroceso
T bredimensionadas del tornillo y la caida de la carga por gravedad en
SMt___. (Montaje métrico) % caso de fallo de la banda dentada. Si se requiers
Introduzca la longitud de € “Las barras guia de acero inoxidable o "o i
carrera desea da%n milimetros 0 estan disponibles con los un freno en una aphcamon de seguridad critica, se
rodamientos lineales debe considerar un montaje de motor en linea con
 La version meétrica proporciona roscado métrico caeza un freno a prueba de fallos montado directamente
de bigla, montaje del actuador y pasadores en el eje del actuador o una construccion especial
NOTA: Las roscas de montaje del actuador y las en paralelo inverso con engranaje o eje pasante.
fijaciones de montaje seran en pulgadas o métricas, CK_Collar de parada de acero Péngase en contacto con Tolomatic para conocer
dependiendo de como se indique Ia longitud de la CKS Collar de parada de acero otras opciones de montaje del freno en paralelo
e inoxidable L
SK=montaje en pulgadasg "
o NOTA: El Collar de Parada correcto Los reductores pueden utilizarse con soportes de
SM= montaje métrico se elegird autométicamente basandose motor paralelos inversos RSA ST o GSA ST. Sin
i en el rodamiento y la varilla guia embargo, el torque en la banda y los componentes
g GAHREZA% seleccionados previamente. internos ST RP debe permanecer por debajo de
= - las capacidades del montaje para evitar el
= in mm

deslizamiento de la correa o un fallo prematuro.
En caso necesario, péngase en contacto con
Tolomatic para obtener informacion adicional.

12 | 18 457.2
16 | 24 609.6
24 | 30 762.0
32 | 36 914.4

LUB Grasa, Comida/Droga

Entrega rapida
Construido
bajo pedido

enumerados son com-
patibles con todas las
opciones. Péngase en
contacto con Tolomatic
si tiene alguna duda.

§ No todos los codigos
/

www.tolomatic.com 1-763-478-8000
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The Tolomatic Difference Expect More From the Industry Leader:

INNOVATIVE FAST ACTUATOR YOUR MOTOR CAD TECHNICAL
PRODUCTS DELIVERY SIZING HERE® LIBRARY SUPPORT
Solutions with Built-to-order with Size and select Match your motor Download Get a question
Endurance configurable stroke glectric actuators to compatible 2D or 3D CAD answered or
Technologys" lengths and flexible with our online mounting plates files for Tolomatic request a virtual
for challenging mounting options. software. with Tolomatic products. design consultation
applications. actuators. with one of our
engineers.
ServoWeld® Actuators Pneumatic Actuators
Electric Linear Actuators Power Transmission Products
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MADE IN U.S.A. EXCELLENCE IN MOTION Certified site: Hamel, MN
MEXICO EUROPE
Tolomatic Inc. Centro de Servicio Tolomatic Europe GmbH Tolomatic Automation Products
3800 County Road 116 Parque Tecnoldgico Innovacion Elisabethenstr. 20 (Suzhou) Co. Ltd.
Hamel, MN 55340, USA Int. 23, Lateral Estatal 431, 65428 Riisselsheim No. 60 Chuangye Street, Building 2
Phone: (763) 478-8000 Santiago de Querétaro, Germany Hugiu District, SND Suzhou
Toll-Free: 1-800-328-2174 El Marqués, México, C.P. 76246 Phone: +49 6142 17604-0 Jiangsu 215011 - PR. China
sales@tolomatic.com Phone: +1 (763) 478-8000 help@tolomatic.eu Phone: +86 (512) 6750-8506
www.tolomatic.com help@tolomatic.com www.tolomatic.com/de-de Tolomatic_China@tolomatic.com
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